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（引言部分不设标题）
支持向量机（support vector machine, SVM）是一
类按监督学习方式对数据进行二元分类的广义线
性分类器 [1-2]。将 SVM由分类问题推广至回归
问题可以得到支持向量回归（SVR）[3-5]。（保
证每个英文简写（包括图表当中）在第一次出现
时都有其对应的中文（或英文）全称）SVM 的
求解可以使用二次凸优化问题的数值方法如内点
法（IPM）[2,5]和序列最小优化（SMO）算法 [6]。
文 [7]中样本的类别按其对所有决策边界的判别
结果中得分最高的类别选取。Hassan等 [8]指出，
一对多 SVM通过对标准 SVM的优化问题进行修
改可以实现一次迭代计算所有决策边界。刘德华
等 [9]和 Zhang[10]改进了 SVM并将其应用于手
写字符识别问题。（确保所有参考文献全部顺序
引用,引用文献序号用上标表示;用“文 [12]⋯⋯”
这种形式说明文献内容时，应为非上标格式；不
连续的文献号中间用逗号分隔；使用文献作者姓

名时，中文姓名用全称，英文姓名只用姓，多于
1个作者时要在第一作者后加“等”；文献引用格
式应尽量保持一致）然而这些研究存在以下局限
性：⋯⋯。

本文提出了一种基于 SVM 和遗传算法 (ge-
netic algorithm, GA)的电力变压器故障诊断方法。
基于 5种常用 DGA方法的 20种重要输入特征建
立初始特征集合，从中自动、随机选择特征子集
作为 SVM 输入以建立故障诊断模型，完善特征
子集完备性及避免特征子集选择的主观性。为了
提升故障诊断效率与准确率，使用 GA对诊断模
型输入特征和 SVM参数（惩罚因子和核参数）进
行联合优化，选择最优特征子集和训练参数; 采
用交叉验证方法保证诊断模型的可靠性与泛化能
力；基于 245组故障样本及故障实例验证了该方
法的有效性和优越性。

引言切忌与摘要、结论重复；不能出现图、
表以及公式；文字描述要客观，一般不使用“首
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次”“第一”等主观性强的词。建议包括以下内容：

1) 本研究领域背景的综述；

2) 其他学者已有研究成果的详细描述；

3) 前人工作的不足和本文研究的目的；

4) 简述本文开展的研究工作；

5) 本项研究结果的意义（可选）。

引言不能过长，研究性论文引言超过 1页要考虑
精简，综述另论。

1 引言的说明

引言不编排节号,不插图列表。引言应说明课
题的背景，引述该领域的国内外同行已经取得的
进展，突出本研究工作的选题意义和创新点[1-2]。
内容不应与摘要和结论雷同[3]。在论述本文的研
究意义时，应注意分寸，切忌使用“有很高学术
价值”、“填补了国内外空白”、“首次发现”等不
适之词；同时也注意不要使用客套话，如“才疏
学浅”、“水平有限”、“恳求指教”之类的语言[4-6]。

2 题目、作者和单位

题目应简洁、准确，能恰如其分地概括研究
的范围和深度，避免使用希腊字母和上下标。英
文题名中第一个单词首字母大写，其余小写 (专
有名词首字母大写)[7-9]。
作者署名及署名排序应协商一致。姓名的英

译采用汉语拼音，姓前名后，姓全大写，名首字
母大写。如：ZHANG Ying（张颖），WANGXilian
（王锡联），ZHUGE Hua（诸葛华）。

通讯作者一般为导师或课题负责人。

单位应为论文首次投稿时的作者所在单位。
单位的著录一般应到系一级，单位应著录全称，
单位名称的英译应统一正确[10-11]。

3 正文

3.1 量、单位、公式

3.1.1 公式编排

《北京航空航天大学学报》一般不编排单独的
符号表，对于公式中的变量含义需要说明的，请
在公式后的段落中，采用 “式中：A为某某；B为
某某；⋯⋯”的方式加以说明。

p1(h) =
nHeRT

V
− ρHegh (1)

式中:nHe 和 ρHe 分别为艇囊内部氦气的物质的量
和氦气在温度 T 时的平均密度；V =36 893.426m3

为艇囊体积；T=216.65K 为艇囊内稳态温度；h

为距离艇囊中心轴线 (x 轴) 的垂直高度. 请使用
Mathtype编辑。公式中字体的定义尺寸为 10磅，
上标/下标 68%，次下标/上标 42%，符号 150%，次
符号 100%(设置方法：Mathtype-尺寸-定义)。长公
式如需转行，应在记号 =，+，−等之后断开，而
在下一行开头不再重复这一记号。

3.1.2 量和单位

有关记号的使用应符合国家标准，例如：
sin−1 应为 arcsin，ctg 应为 cot，tg 应为 tan，不
要使用非国家法定单位，如 ppm等表示法已要求
停止使用 (rpm应写为 r/min)；除 Re,Ma（其中 e,
a不是下标）等几个特征数外，变量应使用单个
字母表示，可以带上标和下标（否则由多个字母
表示单个变量，易被误解为多个变量相乘）。

3.1.3 字体

矩阵、向量请用粗斜体表示，变量用一般斜体
表示；下标字母若为说明性的 (如英文缩写)则用
正体表示，若为量和变动性数字及坐标轴的符号
则用一般斜体表示 (设置方法：Mathtype-样式-定
义-高级)。
所有文中出现的符号请另附文档说明其是变

量、向量等，并说明各变量上下标的含义，以便
编辑确定它们应采用的排版字体（变量符号说明
表）。

请作者对易于混淆的字母和数字，如数字 0
和字母 o，英文 a和希腊字母 α，O,P,S,C等的大
小写，批注 “英大”（代表英文大写）、“数字 0”、
“希小”（代表希腊字母小写）等。

3.2 图、表

图、表需给出中英文图题、表题 (子图也需给
出图题)，但图表中图例、线型说明等一律用中文。
图表一般不超过 7.7 cm宽。金相图和计算机云图，
其中的比例尺等字编辑过程中都不再重贴，按照
照片处理，如有这两类图请保证美观清晰，字体
用 times new roman。

3.2.1 图片

对于函数曲线图，采用全框图，并注意检查
以下各项：

1）横纵坐标的标目（即变量名），尽量使用
国标变量符号，变量名要在正文中交待，且与正
文中符号一致；若正文中无，也可使用中文名称。
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2）坐标轴标目的量纲，对于无量纲化或无单
位的，请注明 “无单位”。

3）坐标轴上的刻度线朝内，刻度值完整（坐
标轴始末点均应有完整刻度值）。

4）不同线型或图符是否有说明。
5）是否矢量图格式，从软件中输出或拷贝矢

量图格式直接插入文档中，避免用拷屏办法插图
图片，否则后期无法编辑。

6）类似图片尺寸尽量相同。
《北航学报》自 2014年起可提供彩版印刷，如

有彩印需求请作者在“出版工作单”中注明。若
不需彩印，请作者作图时注意用可区分的线形或
符号区分不同曲线，以保证黑白图清晰可分辨。

图中文字均用中文或变量名称表示！

图片样例见图 1和图 2（目前是位图格式，不
能编辑，作者应提供可编辑的矢量图）。

3.2.2 表格

请使用三线表。选中表格，点右键打开 “边
框和底纹”，可对表格的边框等格式进行编辑，三
线表的一般格式见表 1。

3.2.3 计算、实验

文章以数值计算为主要内容的，应给出所求
解的方程、重要的计算参数、初始或边界条件、难
点问题的处理等，应对方法的适用性和计算精度
估计有所说明；文章以实验为主要内容的，应说

图 1 电磁力峰值随线圈-铝板蒙皮间距和铝板蒙皮厚度变

化曲线

Fig. 1 Curves of electromagnetic force peak changing with

coil-aluminum-plate gap and thickness of aluminum plate

图 2 谐振腔输入光强波动对谐振曲线的影响

Fig. 2 Fluctuation influence of the resonator’s input intensity

on resonance curve

表 1 传输线积冰条件

Table 1 Icing conditions of transmission line

编号 直径/m 静温/K 时间/min

4 0.0349 268.15 30
5 0.01905 268.15 30

明实验设备、实验条件，对实验误差的估计等。便
于同行重复再现所报道的内容，由于保密原因不
便公开某些内容的，应向责任编辑说明。

4 参考文献

1)引用文献应遵循 “最新、关键、必要和亲
自阅读过”的原则；

2)参考文献应是公开出版物；
3)应在正文中顺次引述（按在正文中被提及

的先后来排列各篇参考文献的序号，所有参考文
献均应在正文中提及）；

4) 文献条数 15 条以上，且有适量近两年文
献；

5)参考文献中作者为 3人或少于 3人应全部
列出，3人以上只列出前 3人，后加 “等”或 “et
al”；

6)参考文献中外国人名书写时一律姓前，名
后，姓用全称大写，名缩写为首字母 (大写)，不
加缩写点；

7)为便于国际交流，对外文文献按外文著录；
对于中文文献首先按中文著录，同时提供英文对
照，并在其后注 “(in Chinese)”注意对中文期刊刊
名应使用其标准译法（通常在文章首页页眉可以
找到）。

具体样例详见文后参考文献部分。
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表 2 文献类型和标志代码

Table 2 Referrence type and identification code

参考文献 文献类型 参考文献 文献类型

类型 标识 类型 标识

专著 M 学位论文 D

会议录 C 报告 R

期刊 J 标准 S

报纸 N 专利 P

汇编 G 档案 A

计算机程序 CP 电子公告 EB

数据库 DB 美图 CM

数据集 DS 其他 Z

5 其他有关事项说明

1)文章应着重撰写创新性、关键性内容，并
以一般专业人员看得懂为原则

2)返回时间：修改稿一般应在 10天内返回，
或以责任编辑的要求为准。如作者不能按时返回，
请向责任编辑说明情况

3)返回文件（请从系统上传）:
1 论文电子版（修改部分用不同颜色标识）

2 论文修改说明（写明对专家及编辑部所提
意见如何修改）

3 变量符号说明表（模板见下载园地）

4 稿件出版工作单（word 版，模板见下载
园地）；“稿件出版工作单”中有关事项请认真填
写，联系电话最好有手机。后期编辑及发行过程
中，会根据作者填写的信息与作者联系解决稿件
问题，联系方式及寄刊地址有变更的，请及时通
知责任编辑

稿件修改期间请对修改稿仔细审读、精加工，
一经排版，一般不允许做大的改动

4)出版过程：责任编辑在编辑修改稿过程中
常会有疑问请作者答复补正，请作者配合及时答
复；稿件修改符合要求后，责任编辑将根据文章
页码经电子信箱发送缴纳版面费通知单，作者应
根据通知单要求及时缴纳版面费；编辑部有权对
文章进行文字性修改，使之符合出版体例、规范
要求和篇幅限制；责任编辑在编完稿件后，将其
转至总编辑处，按来稿先后顺次发表；文章出版
后，免费向作者提供样刊和抽印本，每篇文章 1
本样刊及 5 本抽印本，如作者需要可另购样刊，
刊款可随版面费一并缴纳

5)提前发表：本刊一般发表周期为 1年，作

者若有特殊情况确实需要提前发表的，请提前向
学术编辑联系及说明情况，编辑部可根据实际情
况适当安排

6 结 论

分点总结，列出具体结论，其他背景、方法
都不必赘述。不与摘要和前言重复。具体样例如
下：

1)算法可实现较为优异的检索性能，例如返
回 10张结果条件下算法检索正确率 83.15%，召
回率 8.42%，在 60 张下正确率 39.33%，召回率
24.61%。

2)算法提出单张图片的引入不会造成原图片
库的特征向量集和主题概率分配发生严重畸变的
两个假设在一定范围（待检索图片与原图库特征
类似）内是成立的。

3)算法的预备工作使检索范围由原先整个库
缩小至某个子类中，虽使召回率有所损失，但检
索时间得到较大的缩短。

4)可预估对于特征较接近的图片库，比如人
脸库，图片预备工作会产生较大的分类误差，且
可能进一步影响检索性能。

为使本文提出的算法能处理各种类型的图
片，仍需要优化预备工作和检索实现过程的各项
参数。

7 模板中一些问题

1) 所有间距都是手动设置，可能与 word 模
板有些差别。包括正文行间距、各级节标题前后
行间距、文本字与字间距、页面设置（页边距）、
双栏间距、公式前后间距、图表（标题）前后间
距、页眉页脚间距等等

2) 字体设置；正文中文、英文均是五号字
（10.5pt），而公式中设置为 10pt，所以公式中数
字会小于普通文本数字，如 x = 5和 5；带单位
的量采用 siunitx生成的话也有这个问题，如速度
为5m/s和 5 m/s。公式中上下标看起来与 word版
稍有差别；公式中 g与 word版 g也不同，默认公
式字体可能并不是 times new roman，本模板里未
设置。

3)双栏设置，采用的是 article模板 twocolumn
选项；multicol对浮动图表支持要差一些；twocol-
umn也有些问题，比如首页跨两栏的脚注，没找
到更好的办法，这里使用了\enlargethispage{} 预
留出脚注位置，然后用 tikz手动调 node的位置。
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还有跨两栏的图表灵活性稍差，{figure*}。
4)图表中英文题注，使用 ccaption得到。公

式中向量矩阵粗斜体可以使用\bm得到。
5)参考文献，为了自动排序，引用方便，使

用 BibTex，但是参考文献格式不属于标准的，所
以所有参考文献只使用 misc这个 entry，而且只
用到 misc中 note这一个 field，也就是把整条参
考文献都放到 note里了。工作量与 word差不多，
但是引用、增删排序更方便些。

6)变量符号说明表，里面加了一列符号所在
位置，需要用到本文件生成的辅助文件，里面有
可以引用的 label信息。

致谢 感谢某某……注意：首页注明基金项

目后，文末不必再致谢。
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